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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wyko-
nania 1 odbioru silosOw na pellet oraz podajnikow slimakowych, ktore zostang wykonane w ramach
zadania pn. ,,Przebudowa kotlowni w Gminnym Zespole Szko6l w Janowicach wielkich, ze zmiang
paliwa na pellet”.

1.2 Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna wraz z ,,Wymaganiami og6lnymi” jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robot objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng

Niniejsza specyfikacja begdzie stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zleca-
niu 1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sga zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1. Rusztowania montazowe — pomocnicze budowle stuzace do przenoszenia obcigzen od kon-
strukcji montowanej z gotowych elementoéw lub wykonywanej na miejscu.

2. Rusztowania robocze — pomocnicze budowle stuzace do przenoszenia ci¢zaru ludzi i sprzg-
tu.

3. Ciag technologiczny — zespol urzadzen sprze¢zonych ze soba, stuzacy do wykonania zamie-
rzonej funkcji np. przetransportowania pelletu do pojemnika w kotlowni i do palnika, itd.

4. Silos — zbiornik przeznaczony do bezpiecznego przechowywania materiatéw sypkich

5. Konstrukcja wsporcza — konstrukcja sluzaca wspieraniu urzadzen nie zdolnych przeniesienia
samoczynnie obcigzen.

7. Przenosnik $limakowy — urzadzenie stuzace do poziomego transportu pelletu, dopuszcza si¢
stosowanie tego urzadzenia pod katem do 45°.

1.5 Ogoélne wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumenta-
cja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano
w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2 MATERIALY

2.1 Wymagania ogoélne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 2

Wszystkie materialy, wyroby i1 urzadzenia stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne
z wymaganiami niniejszej ST i dokumentacji projektowe;.

Do wykonania robot mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:
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— ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t. j. Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016; z
pozn. zm.),

— ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881),

— ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360,
Z pozn. zm.).

Sposob transportu i skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta.

Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacj¢ dotyczaca sktadowanych
na budowie materialow przeznaczonych do wykonania ww instalacji

2.2 Silosy

Silosy o pojemnosci ok. 35 m® przeznaczone bedg do magazynowania pelletu. Dno silosu stano-
wig elementy stozkowe wsparte na nogach. Pod elementami wysypowymi umieszczona jest rura na
podajnik slimakowy wygarniajacy. Gorna cze$¢ silosu montowana bedzie z ocynkowanych paneli
modutowych.

Podstawowe wymiary:

— dhugosci 4,95 m
— szerokos¢ 1,88 m
- wysokos¢ 4,85 m

Wyposazenie standardowe zawiera rur¢ do podtaczenia weza zatadowczego z cysterny, odpowie-
trzenie oraz rur¢ na podajnik wygarniajacy. W silosie przy dolnej krawedzi zainstalowany bedzie
czujnik poziomu minimalnego.

Silosy montowane bedg na fundamentach.

Poniewaz silosy beda podwyzszone o 2 segmenty w stosunku do wykonania typowego, nalezy
wzmocni¢ nogi poprzez ich wzajemne stezenie ptaskownikami ocynkowanymi 20x3 [mm]. Rure do
zatadunku nalezy zamontowa¢ poziomo do skrzynki przylaczeniowej na krawedzi skarpy przy ko-
ttowni.

2.3 Przenosnik slimakowy wygarniajacy

Do wygarniania pelletu z kazdego silosu stuzy¢ bedzie przenosnik slimakowy bezjarzmowy —
slimak zamontowany bgdzie w rurze pod silosem 1 w rurze z kolanem 45° z przodu silosu. Przeno-
$nik podawaé bedzie pellet na przesyp do podajnika do kotlowni. Na przesypie zainstalowany be-
dzie czujnik poziomu pelletu.

2.4 Przenosnik slimakowy do kotlowni do zasobnika przykotlowego

Do podawania pelletu do kottowni do zasobnika przykottowego stuzy¢ bedzie przenosnik §lima-
kowy bezjarzmowy. Na wyjsciu podajnika do zasobnika w kotlowni zainstalowane bedzie czujnik
poziomu pelletu.

2.5 Zasobnik w kotlowni

W kottowni zainstalowany bedzie posredni zasobnik metalowy z ktorego pellet bedzie pobierany
do palnika przez podajnik $limakowy.

2.6 Sterownik

Kazdy silos wraz z podajnikami i czujnikami bedzie sterowany z fabrycznego sterownika produ-
centa silosu. Recznie nalezy ustawi¢ prace jednego z silosow z uktadem podajacym.

3 SPRZET
3.1 Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 3
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3.2 Sprzet do wykonania robét

Do transportu 1 montazu konstrukcji nalezy uzywac zurawi, wciggarek, dzwigéw, podnosnikow
1 innych urzadzen. Wszystkie urzadzenia podlegajace przepisom o dozorze technicznym powinny
posiada¢ aktualne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

Wykonawca na zadanie Inspektora Nadzoru dostarczy kopie dokumentoéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. Sprzet wykorzystywany
przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie
BHP

4 TRANSPORT I SKLADOWANIE

4.1 Wymagania ogolne

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 4. Transport materiatdéw dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zapewnienia
realizacji robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 umowa.

Konstrukcje silosu nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podkladkach drewnianych z bali lub
desek na wyréwnanej do poziomu ziemi w miejscach zabezpieczonych przed gromadzeniem si¢
wod opadowych, zanieczyszczen 1 wilgoci, zapewniajac dobre przewietrzanie elementow kon-
strukcyjnych

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Warunki ogolne

Warunki ogélne wykonania robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczng producenta i przy udziale $rod-
kow, ktore zapewnig osiagnigcie projektowanej wytrzymatosci i statecznos$ci, uktadu geometryczne-
€0 1 wymiarow.

5.2 Montaz silosu

Montaz elementdéw nalezy wykonywac zgodnie z ST, Projektem Budowlanym i Normami.

W kazdym stadium montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolnos$¢ przenoszenia sit wywotanych
wplywami atmosferycznymi oraz obcigzeniami montazowymi, sprz¢tem i materiatami. Roboty
nalezy tak wykonywaé, aby zadna cz¢$¢ konstrukcji nie zostata podczas montazu przecigzona
1 trwale odksztalcona.

Robot montazowych nie powinno si¢ prowadzi w temperaturze ponizej -10 °C.

Roboty montazowe nalezy przerwac jezeli predkos¢ wiatru przekracza 30km/h oraz w przypadku
wytadowan atmosferycznych.

Silos nalezy przytwierdzi¢ do fundamentu czterema kotwami do betonu.

5.3 Montaz podajnikow

Podajniki do kottowni mocowaé do przygotowanych podpoér. Podajniki w kotlowni mocowa¢ do
$cian i stropu za pomocg uchwytéw i linek tak, aby nie powodowac¢ naprezen i obcigzen elementow
podajnikéw. Podajniki montowac z elementow zgodnie z instrukcjg producenta.

W miejscach przej$¢ przewodow przez Sciany nie wolno wykonywa¢ zadnych potaczen. Przej-
$cia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolng przestrzen miedzy ze-
wnetrzng $ciang rury i wewngtrzng tulei nalezy wypetni¢ odpowiednim materiatem termoplastycz-
nym. Wypehienie powinno zapewnia¢ jedynie mozliwo$¢ osiowego ruchu przewodu. Diugos¢ tulei
powinna by¢ wigksza o 6+8 mm od grubosci §ciany. Przejscia rur przez $ciany przegrod ppoz. wy-
kona¢ w uszczelnieniach ppoz. W przejsciach podajnikow pelletu (rura PVC) zastosowaé kotnierze
ogniochronne PROMASTOP®-UniCollar® zgodnie z aprobatg AT-15 -5795/2007. Dopuszcza si¢
zastosowanie rownowaznych systemow przejs$¢ ppoz.
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5.4 Montaz zasobnika

Zasobnik pelletu nalezy postawi¢ pomigdzy kottami w miejscu umozliwiajagcym otwarcie czysz-
czenie kotla oraz palnika.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad kontroli jakosci podano w specyfikacji technicznej ,,Wyma-
gania ogolne” pkt 6.

6.2 Zasady kontrolo jakoSci

W trakcie wykonywania montazu nalezy wykona¢ kontrolg w zakresie:

- wymiarow 1 ksztattu dostarczonego materiatu,

- whasciwos$ci wytrzymato$ciowych dostarczonego materiatu,

- wymiarow 1 ksztaltu elementow przeznaczonych do scalenia, prawidtowos$¢ rozmieszczenia
1 wielkos$ci otworéw pod $ruby montazowe,

- wymiar6w wykonywanych elementow,

- ksztattu wykonywanych elementow,

- potaczen montazowych w zakresie ilosci, $rednicy i klasy wytrzymalosciowej lacznikow $ru-
bowych, a w szczegdlnosci dokrecenie $rub 1 nakretek,

- jakos$¢ wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego,

- sprawdzenia pewnos$ci montazu 1 zamocowan na wejsciach, dojs$ciach i przejsciach — sztywnos¢
barier i oston.

Ocena poszczeg6lnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogolne
wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST 00 ,,Wymagania og6lne”.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Wymagania ogoélne

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogdlne”
pkt. 7

7.2 Jednostki obmiarowe

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres prac wykonanych zgodnie z Dokumentacjg Pro-
jektowa, ST. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej i przedmiarze robot. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomie-
niu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Wymagania ogoélne

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania
ogolne” pkt. 8

8.2 Wymagania szczego6lne

Konstrukcje 1 ciggi technologiczne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
niniejszg ST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowa-
niem tolerancji daly wyniki pozytywne.

9 OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania og6lne”.
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10 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania
og6lne”.

11 PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja Techniczna powoluje si¢ na instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie okreslono,
nalezy przyjmowac ostatnie wydania dokumentow oraz biezace aktualizacje.

Od Wykonawcy Zamawiajacy bedzie wymagal spelnienia ich zapiséw 1 wymagan w trakcie re-
alizacji Robot
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