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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyexe wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostatla opracowana nat@oeis Ogolnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zkécai realizacji rob6t drogowych
zwiagzanych z przebudoywul. Kopernika i Matejki w Janowicach Wielkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potzenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@dowych

wchoda;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ma@zenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwaty, ochrah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, @ckrich przed zniszczeniem, oznakowanie
w sposOb utatwiapy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyardaez usytuowania obiektu
(kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zalamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate oketenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjhe 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearibot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i dtugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istiiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugaoéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckowych naley stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidliwe” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktdw gtdéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawggjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedbe do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagi®y odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wdnzyniera o wszelkich kbach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperdaboczych. Bidy te powinny b§ usunite na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&bone w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgne terenu istotnie
réznig sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng bBmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzymiera, zostan wykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomienigyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawg.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przegrirera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okétajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostap zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostaane odtworzone na koszt Wykonawcy.



Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mHawidtowej realizacji robo6t nate
do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaldowikzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odle§to pomidzy punktami gtéwnymi
na odcinkach prostych nie m®przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegke migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nale zalazy¢ poza granicami robdt zadanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzysgych. Jako repery robocze vma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeoypocze naley zatlazyé w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stajoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzdne reperéw roboczych nale okreslac z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwdjra w nawazaniu do reperéw
paistwowych.

Repery robocze powinny dywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyr&ne
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogqdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okionej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna hy wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayréecz nie rzadziej, nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 anpdizostatych drog. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nate wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zapt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgziopoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzm@ie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumersapjojektows oraz w miejscach
wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzer@tro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw nalg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegi& migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé& do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlefiota co najmniej powinna odpowiadabdstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopdw
0 ksztatcie zgodnym z dokumentapyojektova.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéijacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow i filarow
mostow | wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prtjeka powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie nate okreili¢ z doktadndcia okreslona w punkcie 5.4.



6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robdt
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbluid 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych
nalezy prowadzt wedlug og6inych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIKL,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestscza obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00Wymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposaéb odbioru robét

Odbioér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie ¢asfe na podstawie szkicOw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétkantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrisi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasymktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyozeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatyge)
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jestaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykamya prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowé#opea, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysckimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjwgsokaciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy{pidGiK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyldGiK 1983.
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1. WSTEP



1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyexe wykonania i odbioru
robot zwhzanych z usurtciem drzew i krzakdw.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostatla opracowana nat@oeis Ogolnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zkécai realizacji rob6t drogowych
zwigzanych z przebudaywl ul. Kopernika i Matejki w Janowicach Wielkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt azwanych
z usungciem drzew i krzakdw, wykonywanych w ramach robaygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oksé&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogdline” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjphe 1.5.

2. MATERIALY
Nie wyst;puja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwzanych z usugtiem drzew i krzakow natg stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniagnich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidliwe” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wart@¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnycby
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodz@

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakdw

Roboty zwizane z usumciem drzew i krzakdéw obejmayjwyciecie i wykarczowanie drzew
i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gai poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypkmid@v
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostapm wykarczowaniu.

Teren pod budowv drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniet bgzyszczony z drzew i krzakow.



Zgoda na prace zaane z usuRciem drzew i krzakbw powinna by uzyskana
przez Zamawiagego.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez lyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktérych grumst przeznaczony do wbudowania
W hasypy, teren nalg oczyci¢ z roslinnosci, wykarczowa pnie i usua¢ korzenie tak, aby zawasbczsci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudawvamasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypdéw teren ngleoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si
na gkbokosci do 60 cm poriej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienvelderoslinnosé, ktéra ma b§ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwio powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy,
w sposoOb zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakbw znajchge st w pasie robdt ziemnych, powinny dbyykarczowane,
za wyjtkiem nasgpujacych przypadkdw:

a) w obebie nasypow - jeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powindystigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powssze odsipstwo od ogdlnej zasady, wymagagj karczowania pni, nie ma zastosowania,
jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw nasypu,

b) w obkbie wyokiglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
scigte réwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych gminaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, naletymczasowo zabezpiedzprzed gromadzeniem
si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6ot w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartéé
jako materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utradigy wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinriywykopane z dig
ostraznoscia, w sposoéb, ktory nie spowoduje trwatych uszkedze nastpnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostassi po usunitej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozoskaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST
lub wskazaniami lzyniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewr za pomog specjalistycznego spitu,
to sposOb wykonania powinien odpowiédzaleceniom producenta sgiz. Niewyteczne pozostaéci
po przerdbce powinny Bysungte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbé aby odbylo € ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpikstzea
i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umaowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem mailej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach affmanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza.
Po zakadczeniu spalania ogigoowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@yth sg czsci.

Jereli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania
lub jego przerwania, a nagromadzony materiat déesfmstanowi przeszkqedv prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usyh go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inmgste zaakceptowane
przez Irkyniera, w ktorym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny By usunite przez Wykonawg z terenu budowy. Ji
pozostatdci po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinnydige uktadane
w warstwach. Kada warstwa powinna byrzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinna lpyzykryta
warstwg gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna &ypdpowiednio wyréwnana i
zag;szczona. Pozostala po spaleniu nie mag by zakopywane pod rowami odwadaigmi
ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbysiaprzeptyw wdd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robdt

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbluie 6.



6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakdw

Sprawdzenie jak@i rob6t polega na wizualnej ocenie kompldétiousungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdéw. &mgzenie gruntu wypetnigjego doly powinno spetria
odpowiednie wymagania olglene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00 @(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarove robo6t zwiazanych z usurciem drzew i krzakdw jest:
- dladrzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00Wymagania ogdélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robodt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy platrisi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakdw,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobieniecgaina koe drzewn, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozostsgbpo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyexe wykonania i odbioru
robot zwihzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostatla opracowana nat@oeis Ogolnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zkécai realizacji rob6t drogowych
zwigzanych z przebudoywul. Kopernika i Matejki w Janowicach Wielkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot awanych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramemh6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogdline” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjphe 1.5.

2. MATERIALY
Nie wyst;puja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycge spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub daminy

Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdpiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj sk
do powtdrnego #ycia naley stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
- tlopaty, szpadle i inny spgzdo rkcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwve,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadengportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego spratu.
Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego ycia,
nalery stosowa:
— noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopatyi szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidliwe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darminy

Humus naley przemieszcaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybd@rodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg naley przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zpesezonej
do powtdrnego zastosowania, powinna orétignsportowana w sposob nie powegyjuszkodza.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinieth bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem do Amdejszego @ycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewOw ataznnych czynnéci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmidiumusu powinno Iy wykonane zgodnie
z ustaleniami ST lub wskazaniamiyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spg&hal wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest vegstace dla prawidtowego wykonania roboét, wadsie
moze stanowt zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubd warstwy humusu, asiedztwo
budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearych
mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz mydm miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychaarIrzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania, wysokoi nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powibpazgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST
lub wskazana przez Ayniera, wedlug faktycznego stanu wyxiwania. Stan faktycznyetizie stanowit
podstawg do rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpewinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeeaaszczeniem, a tal najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémminio po nich, aby
unikma¢ zanieczyszczenia gliub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjgcie daminy

Jezeli powierzchnia terenu w odlsie pasa przeznaczonego pod bugldrasy drogowej jest pokryta
darnirg przeznaczondo umocnienia skarp, darginalezy zdja¢ w sposéb, ktdry nie spowoduje jej uszkatdze
i przechowywd w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny ki skoszone przed zgiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w regularne,
prostokytne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugoboku okoto 0,30 metra. Grukp
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. ddi darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi lBysktadowana, to zalecazgej roztazenie na gruncie rodzimym.z#di brak miejsca na
takie roztaenie darniny, to naky ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélino darnirg
nalery sktadowé w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargimalezy sktadowé warstwami na
przemian traw do gory i traws do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowsanige powinien
przekracz& 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca si¢ do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w ST lub przeahera.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbluie 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i daminy

Sprawdzenie jakiei robdt polega na wizualnej ocenie kompldtaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00 @(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.



8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagia
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 iwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiinogi lub odwiezieniem na odklad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowemjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP



1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)(STwymagania dotyexe wykonania i odbioru
robot zwikzanych z rozbidrkelementow drog, ogrodié przepustow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostatla opracowana nat@oeis Ogolnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zk@cai realizacji rob6t drogowych
zwiagzanych z przebudoywl. Kopernika i Matejki w Janowicach Wielkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzey i opornikéw,
- $ciekow,
- chodnikdw,
— ogrodzé,
— barier i poeczy,
— znakow drogowych,
— przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oksétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogdline” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjphe 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorce ppstéw mog by wykonane z drewna
lub rur stalowych w postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgych sk z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg
z krawnedziakow (np. 7,6 x 7,6 cm),egin (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, skiadagych sg¢ z drabin (np. diugei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérycheddezh (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada; giomosty
z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§mdnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniotvy(np. z rur stalowyctirednicy 108 mm
i katownikdéw 45 x 45 x5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaeh klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych #cznikami w ramownice
i kratownice.
Rusztowanie nahy wykon& z materiatdw odpowiadaych nastpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [HN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej
przez Irkyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] linnej zaakceptowanej przezymiera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowanej przezzymiera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt



3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementdw drég, ogrodiei przepustow mze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezyniera:
— spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidliwe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbidorki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drég, ogrotlzeprzepustow obejmuaj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedmi dokumentagjprojektowa, ST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Aynier
moze polect Wykonawcy sporzizenie takiej dokumentacii, w ktdrej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lub ¢cznie w sposob okény w ST
lub przez layniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zast@swewmn frezarek drogowych, naje speint
warunki okrélone w ST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robdt rozbiérkowych przepustu pgldokoné:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przesnych rusztowa przy przepustach vigzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktérych nie przewidujeg sbdzysk&, w sposéb gczny lub mechaniczny
Z ew. przegiciem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. riementéw skrzynkowych, ramowych)
z uprzednim oczyszczeniem spoin ig&@owym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania
konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowycp. iprzy zatgeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziard@hpowtdrnego iycia (z zaprawy, kawatkow
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnyébysuwane bez powodowania
zlednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wtasndcia Wykonawcy, powinien on przewiéje
na miejsce okidone w ST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stajg wlasndgcia Wykonawcy, powinny by usungte
z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementdw draggrodzé i przepustdw znajdage sg
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergapjojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegéidnoalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg swykonania wykopow drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robdt
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbluie 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przesvigizh do powtdrnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spetgi@adpowiednie wymagania oltene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00 @(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy robdt zwhzanych z rozbidrkelementéw drég i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika -Zanetr kwadratowy),
dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodgearier i pogczy - m (metr),
dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),

dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanychS-(metr szecienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhiorkv celu ponownego jej aycia,
z utozeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,
- wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

wyrownanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
) dla rozbiorkiscieku:

— odstoniciescieku,
- reczne wygcie elementéwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhiéridi celu ponownego jego zycia,
z utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupetnienie i wyréwnanie podia,
- zaladunek i wywoOz materiatow z rozbiorki,
— uporadkowanie terenu rozbiorki;

ol



d) dla rozbiérki chodnikow:
reczne wygcie phyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie inhymateriatéw chodnikowych,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioski celu ponownego

z utozeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyrownanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkdw

wraz z fundamentem,

jego zycia,

zasypanie dotéw po stupkach z gszrzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérki celu ponownego
z utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporazidkowanie terenu rozbiérki;
f) dla rozbidrki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub
odkopanie i wydobycie stupkow

pmzyl
wraz z fundamentem,

jego zyxia,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zeszgzeniem do uzyskanialsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbiérki;
g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakdw drogowych ze stupkdw,
odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zeszgzeniem do uzyskanialsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbiérki;
h) dla rozbiorki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umacitpe,
ew. ustawienie rusztowia ich p&niejsze rozebranie,
rozebranie elementow przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatw,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gszrzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzidkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002

4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogbélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0goblnego stosowania
Rury stalowe bez szwu aghnione i walcowant
na zimno ogo6lnego przeznaczenia

Stal walcowanaatdwniki rownoramienne

Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

Oznaczenie wghkika zagszczenia gruntu.



