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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej J(S% wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zekanych zécinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) zostala opracowana poastawie Ogolnych
Specyfikacji Technicznych i stanowi podstayako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t drogowych zwanych z przebudowul. Kopernika i
Matejki w Janowicach Wielkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robot
zwiazanych zécinaniem zawgonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - & korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyaahi
pojazdéw, umieszczenia udzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stiaca jednocz@ie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania e#ipnia poboczy pofmne
poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate oketenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materialow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnieniaogpp podano w OST
D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 jharzchnia gruntowa naturalna”.



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do $cinania i uzupetiania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt okfnych w niniejszej OST
powinien wykaza si¢ mozliwo scia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— rowniarek z transporterenscf{narki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
— fadowarek czotowych,
- walcdw,
— ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikow na wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotyaze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatlow

Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej OST, nima korzysta z
dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewomuatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M0@O ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy ma by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do kraydzi
nawierzchni, zgodnie z zatonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzegzny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy nalg wywiez¢ na odkiad.
Miejsce odktadu nafsg uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotnaci optymalnej poprzez dodanie wody i z&ic.



Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsi
co najmniej 0,98 maksymalnego zszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupehianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanzenia w poboczach nalgje
uzupetné materiatem o wkgiwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostahopah
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywanegHzie uzupetnienie, natg spulchnt na gkbokaos¢
od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnagci optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstvg
materiatu uzupelniacego w postaci mieszanek optymalnych élkmeych w OST D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgmthoptymalr i maksymaln gestosé
szkieletu gruntowego mieszanek rglekreili¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagyszczenie utponej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spitm do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przezzyniera. Zagszczona powierzchnia powinnathywna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zadoym w dokumentacji projektowej, oraz nie postada
sladéw po przejciu walcéw lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinieynost
co najmniej 0,98 maksymalnego zszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opragpigmalny sktad mieszanki wedtug
OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05@11 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie prowadzenia robét podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej




Uziarnienie mieszanki uzupetriegj 2 prébki

Wilgotnasé optymalna mieszan

uzupetniagjcej 2 probki

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym

poboczu 2 probki

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych luf
uzupetnianych poboczach

2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznycfcinanych lub uzupetianych poboczy
Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiard$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczeg6lnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2razynal00 m

2 | Rownd¢ podiwzna co50m

3 | Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnyé lggodne z dokumentacjprojektowa,
z toleranc + 1%.

6.4.2.R6éwnas¢ poboczy

Nieréwndgci podiuzne i poprzeczne nate mierzyt tata 4-metrova wg BN-
68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod tat nie maze przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdéine”
pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektovs, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frrobot obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podiea,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zagiszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania latamyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédenoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalmty ziemne.



